Typenibersicht I

Gleichstrommotoren mit
Ferrit-Magneten
Baureihe GM55 - GM110

Standardausfihrung I

(-#-) Typenbezeichnung flr Motoren mit Haltebremse GM 55K/B24
Type for a motor with brake GM 55K/B24
Type de moteur avec frein GM 55K/B24

Typ Bestell-Nr. ohne Bremse Bestell-Nr. mit Bremse Nennleistung (S-1) Nennmoment
Type Order no. without brake Order no. with brake Power rated Rated torque
Type No. de commande sans frein | No. de commande avec frein Puissance nominale Couple nominale
GM 55 K (#) 069a-515 069a-527 60 W 0.16 Nm
GM 55M 069a-500 069a-517 80w 0.20 Nm
GM55L 069a-509 069a-512 110 W 0.30 Nm
GM 68 K 069a-520 069a-525 100 W 0.33 Nm
GM 68 M 069a-530 069a-526 130 W 0.42 Nm
GM 68 L 069a-540 069a-524 170 W 0.54 Nm
GM 82 K 069a-550 069a-561 130 W 0.42 Nm
GM 82 M 069a-570 069a-562 200 W 0.64 Nm
GM 82 L 069a-577 069a-580 240 W 0.75 Nm
GM 92 M 069a-584 069a-943 340 W 1.10 Nm
GM 92 L 069a-587 069a-563 430 W 1.40 Nm
GM 110K 069a-583 069a-591 450 W 1.63 Nm
GM110L 069a-589 069a-593 500 W 1.90 Nm

- Elektrische Anschliisse mit Kabel 1m lang
- Schutzart IP 40

- Isolationsklasse F

- Wahlweise mit oder ohne 2. Wellenende
- Farbe hammerschlaggrau

- Kugellager in 2Z-Ausfiihrung

Sonderausfiuhrung

- Elektrischer Anschluf3 mit Steckanschluf3
Sonderspannungen
- Motorwelle und Anschlu3flansch
nach Kundenzeichnung
Schutzart IP 54
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Fur alle Motoren
sind Planetenge-
triebe der Baurei-
he PLE lieferbar.
Eine Zuordnung
der Getriebe zu
den einzelnen
Motortypen befin-
det sich auf Seite
D00029.PUB.
Eine ausflhrliche
Beschreibung der
Geriebe enthalt
das Kapitel 7 mit
den Seiten
D00005.PUB-
D00008.BUB.

Die technischen
Daten zu den
Standardmotoren
der Baureihe
GM55-GM110
sind in den Da-
tenblattern
D00019.PUB-
D00028.PUB
beschrieben.

Bei den Bremsen
handelt es sich
um Permanent-
magneterregte
Haltebremsen.
Die Versorgungs-
spannung der
Bremsen betragt
24 VDC.

Die jeweiligen
Haltemomente
sind den Moto-
ren zugeordnet.
Die Spannungs-
versorgung erfolgt
Uber eine
separate An-
schluBleitung.
(Sonderausfuh-
rungen auf Anfra-

ge)

Wabhlweise sind
2 verschiedene
Encodertypen
verflgbar.

Typ 1:

2-Kanal Encoder
mit 500 oder
1000 Imp/Umdr.
Typ 2:

6-Kanal Encoder
mit 500 oder
1000 Imp/Umdr.
Jeweils mit 5V-
Signal.

Als Tachos wer-
den Gleichstrom-
Tachogenera-
toren mit einer
Spannungskon-
stante von
10v/1000min™
eingesetzt.
(Ausfuhrliche
techn. Daten auf
Anfrage)

Zum Schutz des
2. Wellenendes
ist eine passende
Abdeckhaube lie-
ferbar.

Eine Zuordnung
der Regler zu den
Motortypen befin-
det sich auf Seite
D00030.PUB.
Ausfuhrlich Be-
schrieben sind
die Servoregler
in Kapitel 5 auf
den Seiten
D00001.PUB-
D00004.PUB.

Techn. Anderungen vorbehalten




Zuordnungsubersicht der DC-Servoregler
zu den Motoren Baureihe GM55 - GM110

Motortyp Nennspannung Nennstrom Spitzenstrom DC-Servoregler
Motortype Nominal voltage Rated current Peak current Power amplifier
Motortype Tension nominale Courant nominale Courant maxi Amplificateur de puissance
GM 55K 30VvDC 3.7A 111 A Driver 60 8/16
GM 55 M 30VvDC 45A 13.5A Driver 60 8/16
GM55L 48 VDC 3.6A 10.8 A Driver 60 8/16
GM 68 K 48 VDC 3.0A 9.0A Driver 60 4/8
GM 68 M 48 VDC 43 A 129 A Driver 60 8/16
GM 68 L 48 VDC 54A 16.2 A Driver 60 8/16
GM 82 K 50 vDC 40A 120 A Driver 60 8/16
GM 82 M 50 vDC 58A 174 A Driver 60 8/16
GM82L 50 vDC 6.5A 195A Driver 60 14/28
GM 92 M 50 vDC 9.8A 294 A Driver 60 14/28
GM92L 50 vDC 100 A 30.0A Driver 60 14/28
GM 110K 120 vDC 54A 16.2 A Driver 200 14/28
GM110L 48 VDC 140 A 42.0A Driver 60 14/28






